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Opis projektu
1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest organizacja ruchu na czas wykonania remontu ogrodzenia
posesji nr. 29 i 31 przy ul. Poniatowskiego w Katowicach.

2. Podstawa opracowania

* mapa sytuacyjno-wysokosciowa,

* inwentaryzacja istniejgcego oznakowania,
* obowigzujace przepisy

* projekt remontu ogrodzenia

3. Lokalizacja i charakterystyka drogi

Ulica Poniatowskiego zlokalizowana jest w centralnej czeSci Katowic i nalezy do podstawowego uktadu
ulic w tym rejonie. Odbywa sie po niej ruch lokalny zwigzany z funkcjonowaniem miasta. Przedmiotowy
odcinek to fragment ulicy pomiedzy skrzyzowaniem z ul. Gen. Zajgczka i skrzyzowaniem z ul. T.
Kosciuszki. Na omawianym odcinku ulicy odbywa si¢ ruch dwukierunkowy a po obu stronach jezdni
odbywa sie parkowanie w zatokach postojowych oznakowanych znakami pionowymi i poziomymi. Pasy
do jazdy majq szerokos¢ 3,0m. Przy skrzyzowaniu z ul. T. KoSciuszki wystepuje przejscie dla pieszych i
przejazd dla rowerzystow a ruch na skrzyzowaniu regulowany jest przez sygnalizacje $wieting. Ruch
pieszych odbywa sie wzdtuz ul. Poniatowskiego obustronnymi chodnikami przylegajacymi do zatok
parkingowych. Jezdnia ulicy o nawierzchni bitumicznej ograniczona jest kraweznikami i oSwietlona a po
obu stronach wystepujg pojedyncze drzewa oraz krzewy.

4. Organizacja ruchu
4.1. Tymczasowa organizacja ruchu

Roboty zwigzane z remontem ogrodzenia odbywac¢ sie bedg jednoczesnie na catej diugosci wzdtuz
posesjinr. 291 31.

Zakres robot oraz uzywane urzadzenia wymagajg zajecia chodnika na szer. ~1,50m co uniemozliwi
swobodny - dwukierunkowy ruch pieszych. Dodatkowo wykonywane prace takie jak mechaniczne
czyszczenie elementow ogrodzenia stwarzaC bedg zagrozenie (odpryski, pyt, iskrzenie itp.) dla
przechodzacych osob. Obszar rob6t wymagaé bedzie wygrodzenia z petng ostong np. materiatowa lub z
geosyntetykow.

W ramach projektowanej czasowej organizacji ruchu przewidziano wygrodzenie czesci chodnika na
dtugos$ci posesji 29 i 31 tj. na dlugosci ~70m co umozliwi przeprowadzenie prac zgodnie z przyjetq
technologig. Z uwagi na brak mozliwosci zachowania wymaganej 2,0m szerokosci chodnika dla
dwukierunkowego ruchu pieszych zaprojektowano czasowe zamknigcie istniejgcej zatoki parkingowej
przylegajacej bezposrednio do chodnika i przekierowanie pieszych na nig, co umozliwi ruch pieszych w
obu kierunkach wzdtuz ul. Poniatowskiego.

Rejon prac zostanie oznakowany zgodnie z przedstawionym rysunkiem za pomocg oznakowania
pionowego (zapory drogowe i znaki pionowe). Kierowcy zostang wczesniej ostrzezeni o prowadzonych
robotach w pasie drogowym (znaki A-14, A-12b i F-6a) po obu stronach ulicy.



Znaki zastosowane na czas budowy maja by¢ $redniej wielkosci, wykonane z folii 2 typu. Tarcze
znakow nalezy umiesci¢ na wys. 2,2m nad powierzchnig terenu.

4.2. Opis utrudnien i/lub zagrozen

Prowadzone prace nie spowodujg utrudnien w ruchu pojazdow po jezdni ul. Poniatowskiego lecz
zostanie ograniczona iloS¢ miejsc parkowania w zatokach postojowych wzdtuz krawedzi jezdni tej ulicy.
Nie wystapig utrudnienia w ruchu pieszych.

Planowany termin prowadzenia rob6t to Il kwartat 2020r.

4.3. Zestawienie powierzchni i znakéw

Powierzchnia zajecia chodnika -100m2
Powierzchnia zajecia zatoki parkingowej i jezdni ul. Poniatowskiego - 65m?
Znaki pionowe ze stupkami stalowymi:

A-14 szt. 1
A-12b szt. 1
B-36 szt. 1
F-6a szt. 3
Bariery wydzielajace:
U-3d 1,56m
U-20c 36m

U-20b 1,5m



